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Obszary zastosowari

Napedy obrotowe AUMA z serii SA i SAR stosow-

ane sg wszedzie tam, gdzie w celu automatyzaciji

pracy armatury konieczne jest sterowanie i regul-
acja ruchem obrotowym. Mozliwe jest dostosowa-

nie do prawie wszystkich wymagan zwigzanych z

procesem automatyzacji pracy armatury. Mozna to

osiagna¢ dzieki:

» ekstremalnie szerokiemu zakresowi momentéw
obrotowych,

» réznorodnym mozliwoéciom wspétpracy i
potaczenia z przektadniami armatury AUMA. W
ten sposob jeszcze bardziej mozna poszerzy¢
zakres momentu obrotowego i/lub przeksztatcic¢
naped obrotowy w naped wahliwy, dzwigniowy
czy liniowy,

» duzej iloéci wariantéw. Zaréwno dla pracy ste-
rujgcej czy regulacyjnej, czy dla zastosowan
przeciwwybuchowych, dla kazdego zastosowa-
nia mamy odpowiedni model.

Chemia: » przemyst chemiczny
» przemyst petrochemiczny
przemyst farmaceutyczny

Energetyka: > elektrownie,

» instalacje oczyszczania gazéw
spalinowych,

» elektrocieptownie sterowane zdalniee

Gospodarka > stacje uzdatniania wody
wodna: » oczyszczalnie $ciekow

przepompownie
Sluzy
» zapory

Inne: » technika klimatyzacyjna i wentylacyjna,
> stocznie,
» huty,
> cementownie,
» przemyst spozywczy.

duimda 3
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Napedy obrotowe SA 07.1 — SA 48.1

Napedy obrotowe SA 07.1 - SA 16.1
SAR 07.1 - SAR 16.1

» momenty obrotowe od 10 do 1 000 Nm
> liczba obrotéw od 4 do 180 min”

Napedy obrotowe SA 25.1 - SA 48.1
SAR 25.1- SAR 30.1

» momenty obrotowe od 630 do 32 000 Nm
» liczba obrotéw od 4 do 90 min”

Definicja napedow
obrotowych wg EN ISO 5210

Naped ruchu obrotowego to naped,
ktéry przenosi na armature moment
obrotowy przez minimum jeden petny
obrét. Moze on przejmowac sity
osiowe.

duimada



Napedy obrotowe ze zintegrowanym sterowaniem

Napedy obrotowe SA 07.1 / SAR 07.1 ze
zintegrowanym sterowaniem g AUMA MATIC

Napedy obrotowe SA 10.1 / SAR 10.1 ze
zintegrowanym sterowaniem g AUMATIC

Napedy obrotowe SARV 07.1 ze
sterowaniem VARIOMATIC zamontowanym
na uchwycie

W celu sterowania napedem nastawc-
zym lub w celu obrébki sygnatéw
organu napedowego konieczne jest
zastosowanie uktadu sterowania.
Zasadniczo sterowanie moze by¢
umieszczone na zewngtrz w szafie
sterowniczej.

Czesto jednak naped z zintegrowa-
nym sterowaniem jest lepszym
rozwigzaniem.

Wazna zaletg takiego rozwigzania jest
znaczna redukcja kosztow planow-

ania i instalacji oraz funkcjonalnosc
urzgdzenia dopasowana optymalnie
do danego zastosowania. AUMA ofer-
uje prawie wszystkie typy sterowan

Wazna zaletg takiego rozwiazania jest
znaczna redukcja kosztow planow-
ania i instalacji oraz funkcjonalnosc¢
urzgdzenia dopasowana optymalnie
do danego zastosowania. AUMA ofer-
uje prawie wszystkie typy napeddéw
nastawczych ze  zintegrowanym
sterowaniem.

Sterowniki napedéw AUMA cechuje
duzy wybér opciji sterowania. — od naj-
prostszych funkcji Zamknij/Otwoérz
[AUF/ZU] az po modele wyposazone
w sterowanie z mikrokontrolerem z
zapamietywaniem danych proces-
owych oraz modele wyposazone w
interfejsy sterowania rozproszonego
(fieldbus).

Szczegotowe informacje na stronach
21 do 23.

duimada
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Funkcje / Wyposazenie — Przeglad

® w wersji standardowej SA SAR SAEX(C) | SAREX(C) | 5ic na str
m opcja 07.1-48.1| 07.1-30.1/ 07.1-40.1/ 07.1- 16.1| " :
Praca sterowana SA () () 7,9
Praca regulowana SAR [ [ 8
© Wytaczanie () ® o o 10, 16
‘o | — Wylaczanie zalezne od drogi ) ® ® ) 10, 11, 16
?::‘, — Wytaczanie zalezne od momentu () ) [ ) 10, 11, 16
'S ggm&rﬁe%rgequemowa przekroczenie momentu S P P P 11
Nastawienie Non-Intrusive [ | [ | [ | [ | 11
Analogowy pomiar momentu obrotowego [ | [ | [ | [ | 11
Sygnalizator pracy [ | | [ | [ | 11
Wytacznik drogi i wytacznik momentu obrotowego ) ) [ ) 13
— Wytacznik tandemowy [ ] [ | [ | [ | 13
— Wytacznik potréjny [ | | | [ | [ | 13
— Wytacznik ze stykami poztacanymi | | [ | | 13
Uktad pomiaru przebytej drogi DUO [ | [ | [ | [ | 11,13
Magnetyczny czujnik drogi i momentu obrotowego MWG [ | | [ | [ | 14
o | Mechaniczny wskaznik potozenia [ | [ | [ | [ | 15
‘€ | Zdalny nadajnik potozenia [ | [ | [ | [ | S|
)
‘N | Grzatka () ) [ ) 20
8 | Silniki 18, 19
£ | — Silniki trojfazowe 3-ph AC ° ° ° ° 18
2 | _ silniki jednofazowe 1-ph AC") m m 18
— Silniki pradu statego DC 2 [ ] [ | 18
— Silniki ze zmienng predko$cigobrotowa (SARV)®) | | 18
Ochrona silnika [ ) [ ) 19
— Wytacznik termiczny, TERMIK [ [ [ | 19
— Termistor (PTC) [ | [ | 9 ° 19
Tryb pracy recznej ® ® ® ® 17, 20
Blokada, zamykane reczne koto nastawcze | | [ | [ | 20
Zintegrowany blok sterowania 2)5) [ [ [ [ 21, 22,23
Potaczenie elektryczne 17, 24, 25
— Przytacze wielostykowe AUMA () ) 24,25
— Podwadjne uszczelnienie/ Blok stykéw [ ] [ ] 24
|~ brofsces sechkoue dla wers] napedoe e | o |z
S | — Odiaczana wtyczka zaciskowa [ | [ | [ | [ | 24
L: — Pokrywa wtyczki w specjalnych wykonaniach [ | [ | [ | [ | 25
E Podtaczenie armatury zgodnie z ISO 5210/ DIN 3210 [ ® ® ® 17, 26
Typy przytacza mechanicznego napedu 26
- B, B1 () [ ) [ J [ J 26
— A, B2,B3,B3D, B4, C,D,DD, E [ | [ | | [ | 26
— Specjalne rodzaje przytacza napedu [ ] [ | [ | [ | 26
— Przektadnia liniowa LE [ ] [ | [ | [ | 26
— Klasa ochrony IP67 () ) [ [ 27
— -g — Klasa ochrony 1P68 [ | | | | | | | 27
= 8 _ Ochrona antykorozyjna KN ° °® ® °® 27
% § — Ochrona antykorozyjna KS, KX [ | [ | [ | [ | 27
= > — Wersje wysokotemperaturowe [ ] 27
3 - Wersje nisko temperaturowe [ | [ | [ | | | 27
Ochrona przeciwwybuchowa® ° ° 28
Wspétpraca z przektadniami armatury AUMA [ ] | [ | [ | 29
Wytyczne UE ® ® ® ® 30
Kontrole funkgciji [ [ [ [ 30
do rozmiaru 14.5 5) konieczne dla wersji ze silnikiem o réznej liczbie obrotéw
do rozmiaru 16.1 SARV

1)

2)

3) do rozmiaru 10.1, wymaga zawsze zintegrowanego sterowania 6) nie mozliwe dla SARV
4)

od rozmiaru SAEXx 25.1 wytaczniki termiczne sg standardowe, a termistor opcja




Funkcje

|Oznaczenie typu

W celu rozréznienia réznych modeli
wprowadzono klucz kodowy dla
poszczegolnych typow.

Nalezy zauwazy¢, ze nie jest mozliwa
kazda dowolna kombinacja np. nie ist-
nieje wariant przeciwwybuchowy
modelu SARV.

ss OO |

Wielkos¢ np. 07.1.

R w przypadku wykonania regulacyjnego
V' w przypadku silnika ze zmienng liczbg obrotéw |
ze zintegrowanym sterowaniem VARIOMATIC
‘ExC’ w przypadku modelu przeciwwybuchowegg
‘Sch’ w przypadku modelu ognioszczelnego

D Podaje sie dla wszystkich wariantéw
D Tylko wtedy, gdy dotyczy to modelu

Tryb sterowania

Wielkos¢
wejéciowa Naped nastawczy
dla trybu
sterowania

Element wykonawczy
na armaturze

Najprostszymi pozycjami armatury w
trybie dziatania sterujgcego sg dwa
potozenia krancowe Otwarcia (AUF) i

Zamkniecia (ZU). W  przypadku
wydania odpowiedniej komendy
ruchu naped porusza organem

wykonawczym armatury w jedng z
podanych wyzej pozycji lub do pozyciji
zdefiniowanej jako pozycja posrednia.
Armatura taka jest uruchamiana sto-
sunkowo rzadko, odstepy czasowe
wynosi¢ mogg od kilku minut nawet
do kilku miesiecy.

Rodzaje pracy dla napedéw obro-
towych dla trybu sterujacego (SA,
SAExC))

Napedy obrotowe AUMA dla trybu
pracy sterujgcego wykonane sg dla
krotkich czasow dziatania S2 - 15
minut. Poza tym dysponujemy spe-
cjalnymi modelami dla S2 - 30 minut,
co wymaga jednak redukcji momentu
obrotowego. Opis trybow dziatania na
stronie 9.

tbieg max = 15 min (30 m|n)

tbieg

Pozycja armatury

[~

- 1

Typowy przebieg procesowy w trybie dziatania sterujgcego

duimada
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Funkcje

Tryb regulacyjny
Sygnat sterujacy z -
regulatora procesu Re ape
gulator
pozyciji ~ nastawczy dla

Sygnat zwrotny o
wielkosci regulaciji
do regulatora
procesu

regulacji

Pozycja armatury

Odbiornik
(czujnik)

Odbiornik
nastawczy
(armatura)

Wielkos$¢ regulowana

Wartos¢ zadana w trybie dziatania
regulacyjnego podlega wptywom
wielu czynnikéw. Zmiany wielkosci
sygnatu wejsciowego, wahania cisnie-
nia w rurociggach oraz zmiany tem-
peraturowe wptywajg na proces w taki
sposob, ze konieczne staje sie czeste
wprowadzanie zmiany elementu
nastawczego armatury, w uktadach
wrazliwych nawet w odstepie kilku
sekund.

Dlatego wtasnie w nowoczesnych
uktadach sterowania armaturg
wymagania stawiane napedom obrot-
owym sg wysokie. Mechanika i silniki
muszg by¢ wykonane odpowiednio
do wymagan, aby wytrzymaé wysokie
wartosci cyklu zatgczen, przy czym nie
moze by¢ naruszona dokfadnosc
samej regulaciji.

Pozycja armatury

=1

Typowy przebieg procesowy w trybie dziatania regulacyjnego

duimad

Tryb pracy dla napedéw obrotow-
ych dla trybu dziatania regula-
cyjnego (SAR, SARExC)

Napedy obrotowe SAR AUMA dla
trybu regulacyjnego wykonane sg dla
trybu pracy przerywanej S4 - 25 % ED.
Modele specjalne obejmujace zakresy
S4 -50 % ED i S5 - 25 % ED sa
réwniez osiggalne.



Funkcje

Poréwnanie rodzajéw pracy dla sterowania i regulacji

Tryb sterowania

Tryb regulacji

Rodzaj trybow pracy wg
VDE 0530 / IEC 34-1

S2

Czas trwania pracy przy statym obcigzeniu jest tak krétki,
ze nie osigga sie termicznego stanu ustalonego. Przerwa
jest na tyle dtuga, ze urzadzenie ochtadza sie do temper-
atury otoczenia. Czas trwania trybu pracy krétkotrwatej
ograniczony jest do 15 min (10 min, 30 min.).

S4

Tryb dziatania sktada sie z powtarzajacej sie czynnosci jed-
nakowych zdarzen jak czas rozruchu, czas dziatania przy
obcigzeniu statym, oraz czas postoju. Przerwy w dziataniu
sg wystarczajgco dtugie by nie doszto do osiggniecia ter-
micznego stanu ustalonego. Dla S4 — 25% czy S4 — 50%
wzgledny okres zatgczenia ograniczony jest do 25 % lub
50 %.

S5
Jak dla S4 ale z dodatkowym czasem hamowania.

Hamowanie nastepuje w sposéb elektryczny, np. za
pomoca pradu zwrotnego.

Dopuszczalna czestotliwos¢ zataczen
Wielkosé Max czestotliwosé zataczen
budowye [c/n]

SAR SARV SARExC
07.1 1200 1500 900
07.5 1200 1500 900
10.1 1200 1500 900
14.1 1200" - 900"
14.5 12007 - 900"
16.1 900" - 600"
25.1 300 - -
30.1 300 - =

1) dla podwyzszonej liczby obrotéw zredukowac czestosé
zafaczen, patrz karta danych technicznych.
duimnada
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Funkcje

|Zasada wytgczania

W zaleznosci od konstrukciji armatury
wytaczenie  w pozycji krancowej
nastepuje w zaleznosci od momentu

nastawionej drogi.

Dlatego naped posiada dwa niezal-
ezne systemy pomiarowe dla

Rodzaj wyfgczenia musi by¢ wziety
pod uwage zaréwno z jednej strony w
trybie dziatania sterujgcego napedem

lub drogi, tzn. w wyniku osiagniecia  \yigczenia zaleznego od przebytej hastawczym, jak i przy samym
zdefiniowane;j wartosci max.  drogi i dla wylaczenia zaleznego od ~ Nastawieniu  napedu.  Obrobka
momentu obrotowego lub po prze-  momentu. sygnatu dla dwéch typdw wytgczenia
kroczeniu okreslonej wartosci jest rozna.

Wytaczenie w zaleznos$ci od momentu

Wytaczenie w zaleznosci od drogi

E— )
2 i 2
e 1 =
3 ! &N
bS] i = E—
[¢) ! g
] ! £
kel q o
= | =
1
1
i
- Droga nastawiona P ! - Droga nastawiona !
Otwarcie Zamknieci Otwarcie Zamknieci

Po uruchomieniu w pozycji kraricowej Otwarty naped
porusza sie do pozycji Zamkniety. W pozycji kraricowej
Zamkniety moment obrotowy wzrasta wraz z dociskiem az
do automatycznego wytaczenia napedu po osiggnieciu
nastawionej wartosci granicznej momentu wytaczajacego.

Naped pracuje zgodnie ze znamionowg liczbg obrotow az
do ustawionego punktu wytgczenia P. W zaleZznosci od pre-
dkosci obrotowej napedu, rozmiaru napedu i typu armatury
urzadzenie posiada bezwtadnos¢. Po wyfaczeniu napedu,
urzgdzenie wykona dodatkowy ruch w kierunku zamykania
zalezny od bezwtadnosci. Dzieki przesunieciu pierwotnego
punktu wytgczenia P mozna uwzglednic ruch bezwtadny w
wytgczaniu zaleznym od drogi.

Zakresy nastaw momentu wytgczajgcego/Moment obrotowy w trybie regulacyjnym

Napedy obrotowe dla trybu dziatania sterujacego — minimalne i maksymalne wartosci momentéw obrot owych
wylaczenia

Wielkos¢ SA 071 | 075 | 101 | 141 | 145 | 161 | 251 | 30.1 | 351 | 40.1 | 48.1
Min. [Nm] 10 20 40 100 200 400 630 | 1250 | 2500 | 5000 |10 000
Max." [Nm] 30 60 120 250 500 | 1000 | 2000 | 4000 8000 16000 32000

Napedy obrotowe dla trybu dziatania regulacyjnego - wartosci momentéw obrotowych w trybie regulacyjnym

Wielkosé SAR 071 | 075 | 101 | 141 | 145 | 161 | 251 | 3041

Min. [Nm] 15| 30| 60| 120 250 500 1000 2000
Max. [Nm] 30| 60| 120 250 500! 1000 2000 4000
m‘r’n"]"e"t regulacyiny | 15| 30| e0| 120| 200| 400| 800/ 1600

1) dla wysokich wartosci liczb obrotéw nastepuje czesciowa redukcja momentow obrotowych. Patrz oddzielne karty danych.

10 duimna



Funkcje

Zabezpieczenie przed nadmiernym momentem obrotowym

W czasie pracy w zakresie nastaw-
ionej drogi "Otwarcie — Zamknigcie"
wytacznik momentowy chroni arma-
ture naped przed przecigzeniem.

Jedli na elemencie nastawczym
pojawia sie w pozyciji posredniej pod-
wyzszony moment np. w wyniku
napotkania przedmiotu obcego to
uruchomione zostanie wytgczenie od
momentu w przypadku osiggniecia
wartosci nastawionego momentu
wytaczenia.

W przypadku odpowiedniej obrobki
sygnatu wytacznika momentu obrot-
owego w sterowaniu naped zostaje
wytaczony. Dzieki temu armatura oraz
naped chronione sg przed uszkod-
zeniami.

Dzieki uwzglednieniu sygnatu
wytgcznika drogowego mozna rozréz-

ni¢ pomiedzy wytaczeniem zaleznym
od momentu obrotowego w trybie
roboczym w pozycji krancowej a
wytgczeniem  wywotanym  przez
przecigzenie w pozycji posredniej
(awaria).

Nastawiony moment

________________________ 15"
4 4

7
-
<

Moment obrotu

Droga nastawiona

o

twarcie

Zamknieci

Ustawianie Non-Intrusive/bez ingerencji (opcja)

Jesli naped jest wyposazony w
magnetyczny czujnik drogi i

momentu obrotowego (patrz
~~strona 14) oraz w zintegrowane
sterowanie  AUMATIC (patrz

strona 23), to taki naped mozna
nastawi¢ w sposéb bezinwazyjny,
to jest nie wymagajacy interwencji w
wewnetrzny mechanizm.
Oznacza to, ze parametry mozna
zmienia¢ bez koniecznosci otwierania
urzgdzenia.

Dzieki temu

nastepujgcych zalet:

» nastawienie nie wymaga zadnych
narzedzi, po zakon-czeniu
podtaczenia elektrycznego, nie
trzeba otwiera¢ urzgdzenia.

» Znajdujace sie w obudowie elem-
enty elektroniczne i mechaniczne,
lepiej sa chronione przed zaniec-
zyszczeniem, pytami lub zawilg-
oceniem.

korzystamy z

» w zakresach ochrony przeciww-
ybuchowej naped mozna nastawi¢
bez koniecznosci usuwania
ochrony rzeciwwybuchowe;j.

|Analogowy pomiar momentu obrotowego (opcja)

Wskaznik stanu biezacego

Jesli naped jest wyposazony w anal-
ogowy czujnik momentu to aktualna
wartos¢ momentu obrotowego moze
by¢ ciagle wyswietlana. Sygnat

momentu obrotowego wystepuje jako
sygnat pradowy 4 — 20 mA. Wartosci
krancowe 4 mA i 20 mA osiggane sa
wtedy, kiedy wytgczenie momentu
obrotowego nastawione jest na mak-
symalng

wytaczenia.

wartosé momentu

Moment wytgczenia
Max
w kierunku Zamkniecia

Zakres pomiarowy

Min hieuzyteczny dla pjax Min
pomiaréow

Jesdli naped wyposazony jest w
magnetyczny czujnik przebytej drogi
lub momentu obrotowego oraz w zin-
tegrowane sterowanie to taka funkcja
zawsze jest dostepna. Aktualny
moment obrotowy dodatkowo
odczyta¢ mozna na wyswietlaczu.

Moment wytgczenia

w kierunku Otwarcia

il Z2MKniecia

4 mA

Otwarcia s

20 mA

Nadajnik migowy montowany seryjnie
do typow SA moze by¢ stosowany
réwniez jako nadajnik impulséw dla
wskaznika stanu biezacego. Na
wtyczce okraglej AUMA umieszczone
sg w tym celu odpowiednie styki.

Dla typow SAR, SAExC oraz SARExC
nadajnik migowy wystepuje jako
opcja.

Moc zatgczalna migacza

Rodzaj pradu Zdolnosé zataczeniowa

|max

30V | 125V | 250 V
Prad zmienny 5A 5A 5A
Prad staty 2A 0,5A |04A

duimda 11



Liczba obrotow na odbiorniku napedu

|Zakres predkosci na wyjsciu

W zwigzku z szerokim zakresem
predkosci obrotowych na wyjsciu,
mozna osiggna¢ zadane czasy
dziatania napedéw wieloobrotowych.

Predkos$¢ obrotowa na wyjsciu jest
zalezna od predkosci znamionowej
silnika i przektadni zebatej, z wytgcze-
niem napedéw z regulowanag
predkoscig obrotowa. Zatem
konieczng informacjg jest podanie
odpowiedniej liczby obrotéw na
wyjéciu napedu juz przy sktadaniu
zamoéwienia.

Dla wyzszych predkosci/liczby obro-
tow zaleca sie zastosowanie gniazda
tozyskowego o rodzaju podtgczenia
AF (parz strona 26).

Samohamownos$¢

Napedy obrotowe AUMA SA07.1-SA
16.1 sg samohamowne') z wyjatkiem
napedow o liczbie obrotow 125 i 180
min-1. Napedy wielkosci SA 35.1 oraz
SA 40.1 o liczbie obrotéw 32 min-1 nie
sg wykonane jako samohamowne. Dla
SA 35.1 jest identycznie dla liczby

W przypadku sterowania sygnatem
cigglym moze prowadzi¢ to do
ciggtego wiaczania i wytaczania sil-
nika (‘efekt pompowania ).
Wskazowka:

» w przypadku SA 07.1 do SA 16.1
zastosowanie zintegrowanego ste-

_ rowania napedem nastawczym, lub

» wychwytywanie sygnatu wyfacze-
nia za pomocg dodatkowego
stycznika pomocniczego.

obrotéw 45 min-1. Te napedy obrot-
owe, (niesamohamowne) wyposa-
zone sa w podwojne przektadnie
slimakowe.

W przypadku napedéw obrotowych z
przytaczem A - tuleja gwintowana
(patrz strona 26), nalezy uwzglednic
rowniez maksymalng dopuszczalng
predkosé nastawienia (liczbe
obrotow):

» dla zasuw max 500 mm/min,

» dla zaworéw max 250 mm/min

(max 45 min™).

Po zadziataniu wytgcznika momentu
obrotowego, $limak zostanie prze-
mieszczony do pozycji wyjsciowej
wskutek zadziatania sprezyn. Dzieki
temu réwniez wytgcznik momentu
obrotowego wycofa sie do swojej
pozycji wyjsciowej.

1) samohamowny w normalnych warun-
kach pracy; uzebienie samohamowne nie
zapewnia bezpiecznego wyhamowania
podczas ruchu. Jesli chodzi o zapewnie-
nie hamowania zastosowac nalezy silnik
hamujacy.

Napedy ruchu obrotowego przystosowane do pracy sterowanej
Jednostka Moment Silnik tréjfazowy Silnik jednofazowy Silnik pradu
obrotowy” S2 - 15 min / S2 - 30 min S2 - 10 min statego r
S2 - 15 min

SA [Nm] 50 Hz [min™"] 60 Hz [min™"] 50 Hz [min™"] 60 Hz [min™] [min']
07.1 30 4 - 180 4.8 - 216 4 - 180 4.8 - 216 4 - 180
07.5 60 4 - 180 48 - 216 4 - 180 48 - 216 4 - 180
10.1 120 4 - 180 4,8 - 216 4 - 180 4,8 - 216 4 - 180
14.1 250 4 - 180 48 - 216 8 - 45 96 - 54 4 - 180
145 500 4 - 180 48 - 216 8 - 22 96 - 26 4 - 45
16.1 1 000 4 - 180 48 - 216 - - 4 - 22
25.1 2000 4 - 90 48 - 108 - - -
30.1 4 000 4 - 90 48 - 108 - - -
35.1 8 000 4 - 45 4,8 - 54 - - -
40.1 16 000 4 - 32 48 - 38 - - -
48.1 32 000 4 - 16 48 - 19 - - -

1) Przy najwiekszych predkosciach obrotowych momenty czesciowo zredukowane, patrz arkusz danych.

Napedy ruchu obrotowego przystosowane do pracy regulowanej

Wielkosé Moment Silnik tréjfazowy? Silnik jednofazowy? Silnik 0 zmiennej
jednostki regulacyjny liczbie obrotow®

SAR [Nm] 50 Hz [min™"] 60 Hz [min™"] 50 Hz [min™"] 60 Hz [min™"] [min']
07.1 15 4 - 45 4,8 - 54 4 - 45 4,8 - 54 3 - 45
07.5 30 4 - 45 48 - 54 4 - 45 48 - 54 3 - 45
10.1 60 4 - 45 48 - 54 4 -1 4.8 - 13 1,5 - 22
14.1 120 4 - 45 4,8 - 54 8 - 11 9,6 - 13 =
14.5 200 4 - 45 4.8 - 54 - - -
16.1 400 4 - 45 48 - 54 - - -
25.1 800 4 - 11 4.8 - 13 . - -
30.1 1 600 4 - 11 48 - 13 - - -

2) Tryb dziatania z przerwami S4 — 25 % ED

3) Tryb dziatania z przerwami S5 — 40 % ED, liczbe obrotéw zmieni¢ mozna w podanych granicach.
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Wyposazenie

Wytacznik drogowy i wytgcznik momentu obrotowego

Rodzaje wytacznikéw

Za pomocg wytacznikdw wartosci
mierzone mechanicznie - droga i
moment obrotowy, sg przeksztatcane
w sygnaty dopasowane dla ukfadu
sterowania napedu. Wytgczniki sa
wbudowane do bloku sterowania,

ktéra zawiera w podstawowym
wykonaniu:
dwa wytgczniki drogowe : Otwarty i
Zamkniety,

dwa wytaczniki momentu: Otwarty i
Zamkniety.

Whytacznik drogi jest zataczany po
osiggnieciu pozycji krafcowej,
wytacznik momentu obrotowego w
chwili przekroczenia wartosci
momentu wytgczenia.

Jesdli naped posiada dodatkowo
wytgcznik DUO (patrz ponizej) to
oznacza, ze istniejg jeszcze dwa

wytgczniki drogowe dla ustawienia
pozycji posrednich (sygnalizacji).

Aby spetni¢ wysokie wymagania w
zakresie niezawodnosci AUMA sto-
suje  specjalnie  zaprojektowane
mikrowytaczniki o wysokiej jakosci ze
stykami szybkiego zadziatania.

W wersji podstawowej styki wytgcze-
niowe sg wykonane ze srebra. Natom-
iast w zakresie napieciaod 5do 50 Vi
przy niewielkim natezeniu pradu
zaleca sie zastosowanie wytgcznikow
ze stykami poztacanymi.

Zastosowanie/ opis

Rodzaj styku

Wytaczniki pojedyncze

Wy{qcznik tandemowy
(opcja)

Wytacznik potréjny (opcja)

Standard (styki otwierajgce i zamykajgce nie sg rozdzielone galwanicznie)

W celu podziatu dwoch réznych potencjatéw. Wytaczniki zawierajg w jednej obu-
dowie dwie cele z oddzielonymi galwanicznie elementami taczeniowymi, przy

czym jeden wytacznik jest sygnalizacyjny.
W celu przetgczania trzech réznych potencjatow. Model ten sktada sie z jednego
wytacznika prostego i tandemowego.

1 Styk zwierny i 1 styk
rozwierny (1 NC i1 NO)
2 styki zwierne i 2 styki
rozwierne (2 NC i 2 NO)

3 styki zwierne i 3 styki
rozwierne (3 NC i 3 NO)

Wartosci znamionowe

Parametry techniczne

Rodzaj pradu

Zdolnos¢ zatagczeniowa
Imax

125V

Uruchomienie

30V 250V Element styku

Prad staty (obcigzenie omowe)

Prad zmienny (obcigzenie indukcyjne) cos¢p =0,8 |5 A 5A 5A

Materiat styku

2A 05A [04A

Styki poztacane

(zalecane dla sterowania o niskim napieciu)

uzytkowania

Klasa ochrony

Mechaniczny czas

IP 66
Przez dzwignie ptaska

Dwa styki natychmiastowego
zadziatania

Srebro (standard)
Ztoto (opcja)
Min. 2 x 108 uruchomien

Napiecie

min. 5V, max. 50 V

Natezenie

min. 4 mA, max. 400 mA

Wytacznik drogowy DUO/ Przetacznik w pozyciji posredniej (opcja)

Za pomocg wytgcznika drogi DUO
mozna wyznaczy¢ dodatkowy punkt
wytaczenia. Wytgcznik mozna nas-
tawi¢ na kazda dowolng pozycje
armatury pomiedzy pozycjami kranc-
owymi. Wytacznik jest uruchomiony
od nastawionego punktu zatgczenia
az do pozycji krancowej, o ile miedzy
tymi pozycjami miesci sie mniej niz
120 obrotéw watu na odbiorniku
napedu.

Sygnat zatagczenia moze by¢ stosow-

any dowolnie np. dla:

» sygnalizacji osiggniecia okreslone;
pozyciji armatury,

» zataczenia kolejnego napedu na-
stawczego, ktéry np. znajduje sie

~ naarmaturze obejscia (by-passu),

» wytgczenia czy zatgczenia dowoln-
€go urzgdzenia np. pompy. .

Urucho F S

miony Punkty wytaczenia -
Kierunek Kierunek
Otwieranie Zamykanie

Nie 2

urucho > <€

miony T Pozycja armatury Py

duimada



Wyposazenie

|Magnetyczny czujnik drogi i momentu obrotowego MWG (opcja)

Magnetyczny czujnik drogi i momentu Napedy nastawcze z urzadzeniem » sygnat momentu obrotowego jest

zmienia wartosci mechaniczne drogi i MWG majg nastepujace zalety:. stale dostepny . Moze on by¢ uzyty
momentu obrotowego na ciagte > mozliwe jest dokonanie nastaw do wyfgczenia momentem obrot-
sygnaty elektroniczne. bez ingerencji do wnetrza (patrz owym, lub moze by¢ wyprowadz-
Warunkiem uzycia MWG jest jednoc- strona 11) ony na zewnatrz aby np. przepr-
zesne zastosowanie zintegrowanego owadzi¢ kontrole przebiegu mo-
sterowania. System ten rozpoznaje mentu obrotowego armatury.

sygnat. Taki wariant nie wymaga sto-
sowania mikrowytgcznikow drogi i
momentu.

Bezwzgledny pomiar drogi — bez baterii

Obliczenie pozycji armatury nastepuije
za pomoca tzw. nadajnika wartosci
bezwzglednej absolutnej Multiturn.
Cztery wateczki, z przetozeniem o sto-
sunku 8:1 odwzorowujg przebyta
droge. Kazdej pozycji armatury przy-
porzadkowana jest jednoznaczna
kombinacja 4 pozycji wateczkéw.
Elektroniczne rozpoznanie pozycji

watéw nastepuje za pomocg elekt- L
romagnesu i czujnikow Halla. Mo R T
Aktualna pozycja armatury jest zaw- S L ¥

sze dostepna, nawet po zaniku napie-
cia zasilania i bez potrzeby wykonania
ruchu odniesienia. Zmiany pozycji w
trybie dziatania recznego obliczane sg
przez MWG réwniez w stanie bez-
napieciowym. Nie trzeba stosowac
baterii.

Sygnat drogi
dla sterowania

Element

Moment obrotowy - stale dostepny

Mechaniczny pomiar momentu obrot-
owego jest oparty na zasadzie
ruchomego watka slimakowego.
Moment obrotowy na elemencie
napedzanym powoduje ruch osiowy
watka slimaka w kierunku odwrotnym
do kierunku dociskania sprezyn. Za

pomoca uktadu dzwigniowego ruch o
osiowy zamieniany jest na ruch obrot- N
owy. Czujniki Halla transformujag ten o ‘

ruch w sygnaty elektryczne.

Sygnat momentu
obrotowego do sterowania

Schematy graficzne stuzg do wyjasnienia zasad pomiarowych i sg mocno uproszczone. Nie odpowiadajg konstrukcji rzeczywistej.
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Wyposazenie

|Mechaniczny wskaznik potozenia (opcja)

F aN

Pozycja armatury jest stale wska-
zywana na tarczy wskaznikowej
umieszczonej za szybka wziernikowa,
za pomoca skrotu AUF (Otwarcie) i ZU
(Zamkniecie).

Mechaniczny wskaznik potozenia
wymaga zastosowania przektadni
konwersyjne;.

Zdalny sygnalizator potozenia (opcja)

Elektroniczny sygnalizator potozenia RWG

Wartos¢ rzeczyw- Signal -
ista potozenia inmA 20
przeksztatcona
RWG i/lub potencjometr s przez  potenc- /
montowane do jednostki jometr jest zmie-
Sterujqcej niana na sygna’r
pradowy . Punkt o8 pos "
Zerowy oraz 1B Stellweg in % -
nachylenie  cha-
rakterystyki Wskazéwka: w  celu  ochrony
sygnatu zwrotnego moga by¢ nastaw-  sygnatéw  elektrycznych przed

Pozycja armatury moze by¢ podaw-

ana jako sygnat ciggty:

» dla wskaznika zdalnego,

» dla sprzezenia zwrotnego pozycji
do regulatora.

Integralnym  elementem uktadu
odwzorowania drogi jest przektadnia
redukcyjna umieszczona w bloku ste-
rowania.

Przeksztatcenie w analogowy sygnat
zwrotny nastepuje za pomocg nadajn-
ika pozycyjnego:

» potencjometr precyzyjny,
potencjometr precyzyjny w wykon-
aniu tandemowym,

> potencjometr precyzyjny i elekt-
roniczny sygnalizator potozenia
RWG.

ione za pomocg potencjometru pre-
cyzyjnego.

RWG jest przystosowany takze do
pracy inwersyjnej.

zaktéceniami , zewnetrzne kable
przytaczone do RWG powinny by¢
ekranowane.

Zasilacz sieciowy dla napedéw wieloobrotowych bez wbudowanego

sterowania

W celu zasilania napieciem zalecamy
dla wszystkich nadajnikow pozyc-
yjnych zasilacz sieciowy AUMA PS 01.

Jednak Urzadzenie takie nie moze by¢
stosowane w obszarach zagrozonych
wybuchem oraz w ukfadach elekt-
rycznych ognioszczelnych.

Wielkosci charakterystyczne dla potencjometru

Potencjometr precyzyjny

Potencjometr precyzyjny w
modelu tandemowym

Liniowos$¢

Moc

Opornos¢ (standard)
Opornos¢ (opcja)

0,2 kQ

5,0 kQ

0,1 k2, 0,5 kR, 1,0 kQ,

<1%
0,5W
0,2/0,2 kQ

0,5/0,5 kQ, 1,0/1,0 k<2,
5,0/5,0 kQ, 0,2/5,0 k2

Wielkosci charakterystyczne RWG

RWG 4020 RWG 5020 Ex
Sygnat wyjsciowy
- uktad 2 - przewodowy 4 -20 mA 4 -20mA
- uktad 3 lub 4- przewodowy | 0/4 - 20 mA -
Zasilanie napieciem g 24V DC, +/- 15% 10-28,5V DC
wygtadzony
Okres uzytkowania Min 5 x 108 uruchomieri

duimada
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Konstrukcja napedu

Jednostka sterujaca

W zaleznosci od rodzaju konstrukciji

armatury naped obrotowy musi by¢
wytaczany w zaleznosci od drogi lub momentu
obrotowego.

W tym celu w jednostce sterujgcej znajduja sie
dwa, od siebie niezalezne systemy pomiarowe
(wytaczenie zalezne od drogi i od momentu
obrotowego), ktére dokonuja pomiaru przeby-

Silnik
Dla przesterowania armatury z
potozenia krancowego, wymagany
jest czesto wysoki moment rozruchowy.
Zapewniajg to specjalne silniki konstruowane
przez firme AUMA. Obok najczesciej stosowa-
nych silnikéw na prad tréjfazowy, oferujemy
rowniez silniki jednofazowe pradu statego i
zmiennego w rozmiarach napedowych 14.5
lub 16.1. Rozmiary konstrukcyjne SA07.1 do
SA 10.1 moga by¢ dostarczone jako modele
ze zmienng liczba obrotéw.

Silnik jest podtaczony za pomocg wewnetrznej
wtyczki taczacej (do prgdu znamionowego 16
A). Pozwala to na szybka wymiane np. zmiane
liczby obrotow roboczych.

Dalsze informacje na stronie 18.

tej drogi wedtug wartosci nastawionej lub
momentu obrotowego przytozonego do odbi-
ornika napedu.

Osiagniecie nastawionych punktéw wytacze-
niowych sygnalizowane jest przez wytgcznik w
bloku sterowania napedu nastawczego, ktore
nastepnie wytacza silnik.

Opcjonalnie jednostka sterujgca moze zawie-
rac magnetyczny nadajnik drogowy i
momentu obrotowego. Przeksztatca on
mechaniczne wartosci drogi i momentu obro-
towego w ciggte sygnaty elektryczne. W
zaleznosci od zintegrowanego sterowania
AUMATIC punkty zataczenia i wytaczenia
momentu obrotowego moga by¢ nastawione
‘bezingerencyjnie tzn. bez narzedzi i bez
koniecznosci otwierania urzgdzenia.

Przekiadnia

W celu redukgiji liczby obrotow silnika

do zgdanej liczby obrotow na naped-
zanym odbiorniku jest zastosowane potgcze-
nie przektadni planetarnej ze sprawdzonym
uktadem przektadni slimakowej. W przektadni
slimakowej dodatkowo stosuje sie uktad
samohamowania (patrz strona 12) Wat
slimaka i wat odbiornika napedu z kotem slima-
kowym poruszajg sie w gniazdach tozysk kul-
kowych i slizgowych.

Slimak znajduje sie pomiedzy dwoma
uktadami sprezyn pomiarowych na wale
Slimaka. Przy istniejacym momencie obro-
towym Slimak sie przemieszcza. Miara odchy-
lenia - wielko§¢ momentu obrotowego - prze-
noszona jest dzwignig i systemem két zeba-
tych do jednostki sterujace;j.

Komora przektadni wypetniona jest srodkiem
smarowniczym. Dzieki temu gwarantujemy
bezawaryjne dziatanie w dtugim okresie czasu.
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Konstrukcja napedu

Podlaczenie elektryczne

Potaczenie elektryczne silnika i bloku

sterowania realizowane jest za
pomoca 50-stykowego ztgcza okragtego
AUMA - az do wielkosci 16.1. W przypadku
wiekszych napedoéw obrotowych  silnik
podtacza sie za pomoca zaciskow w napedzie.

Zaletg jest staty rozktad potaczen, co daje
pewnos$¢ potfaczen i eliminuje pracochtonne
czynnosci zwigzane z odfgczeniem i podtgcze-
niem podczas prac konserwacyjnych .

Seria przeciwwybuchowa typu SAEXC i
SAREXC wyposazona jest seryjnie w specjalne
wtyczki podtgczeniowe w wykonaniu prze-
ciwwybuchowym, dostosowane do takich
napedow.

Tryb dzialania recznego.

Podczas uruchomienia lub w przy-

padkach awaryjnych mozliwe jest uru-
chomienie napedu obrotowego za pomocg
pokretta recznego. Za pomocag czerwonej
dzwigni przetaczeniowej w stanie spoczynku
napedu obrotowego dochodzi do wysprzegle-
nia silnika a jednoczesnie zatgczenia trybu
dziatania recznego. Poniewaz wysprzeglenie
nastepuje pomiedzy silnikiem a watem nape-
dowym, a wiec w zakresie niesamoha-
mujacym, to réwniez w przypadku
przytozonego momentu obrotowego mozliwe
jest delikatne przetaczenie.

Podczas zatgczenia silnika nastepuje automa-
tycznie odtaczenie trybu dziatania recznego.
W trybie dziatania elektrycznego pokretto
reczne pozostaje nieruchome.

Podtaczenie armatury

Kotnierz podtaczeniowy wykonany

jest zgodnie z normami EN ISO 5210
lub DIN 3210.

Dysponujemy w ofercie wieloma réznorod-
nymi wariantami budowy podtgczenia. Dzieki
temu mozliwe jest dopasowanie podtaczenia
do kazdego rodzaju armatury.

Dalsze informacje patrz strona 26.
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Wyposazenie

'Silniki

Silniki trojfazowe AC

W wersji standardowej napedy obrot-
owe AUMA wyposazone sg w silniki
tréjfazowe (silnik bez wentylatora).

Silnik tréjfazowy AUMA budowy
kompaktowej z wysokim momentem

Silnik normowy z identyczna
moca i 0 wiekszym rozmiarze

Moment obrotowy T

Liczba obrotéw n

Silniki te zostaty skonstruowane przez
AUMA w celu wypetnienia wszystkich
specjalnych wymogoéw w zakresie
automatyzacji armatury. Znaczgcymi
cechami tej konstrukcji sa: wysoki
moment rozruchowy, niski moment
zamachowy oraz termiczna ochrona
silnika.

Parametry techniczne

Silniki jednofazowe AC

Napedy wieloobrotowe AUMA SA
07.1 — SA 14.5 moga by¢ opcjonalnie
dostarczane z jednofazowym silnik-
iem pradu przemiennego. Wymagany
kondensator ruchowy oraz czasem
wymagane utady rozruchowe zostajg
zamontowane w powiekszonej
pokrywie wtyczki.

Uwaga: Zakres dostaw rozmiarowych
i liczb obrotéw patrz oddzielna karta z
danymi.

Silnik pradu statego
Napedy wieloobrotowe AUMA moga

by¢ dostarczane réwniez opcjonalnie
zasilane silnikami na prad staty.

Uwaga: W pewnych okolicznosciach
nalezy stosowac oporniki rozruchowe
— (patrz oddzielny arkusz danych),
ktore nie nalezg do zakresu dostawy
AUMA.

Silnik o zmiennej liczbie obrotow

Serie rozmiarowe 07.1 — 10.1 moga
by¢ wyposazone w komutatorowe sil-
niki elektryczne (SARV). Napedy z
takimi silnikami sg wyposazone w ste-
rowanie napedu VARIOMATIC i
oferujg mozliwo$¢ zmiany predkosci
obrotowej . Poza tym majg one naste-
pujgce zalety:
» hamowanie silnika (S5 — 40% pra-
cy)
» krotkie czasy hamowania < 5 ms,
» zasilanie napieciem jednofazo-
wym.

Silniki specjalne

Na zyczenie i w ramach mozliwosci
technicznych do zrealizowania sto-
sowac mozna silniki dwubiegowe oraz
silniki samohamowne.

Silnik na prad trojfazowy

Silnik na prad zmienny

Silnik na prad staty

Silnik o zmiennej liczbie
obrotéw VEC

Napiecie standardowe

Rodzaj wirnika

IP 67
IP 68 (opcja)

Rodzaj ochrony

Rodzaj chtodzenia
Klasa izolacji

50 Hz: 220 V; 230 V; 240 V
380 V;400V; 415 V;

500V

60 Hz: 440 V; 460 V; 480 V
Dopuszczalne odchylenia +/-5%"
Dane silnika
Konstrukcja

IM B9 wg DIN IEC 34-7
Wirnik klatkowy

50 Hz: 220 V - 240 V

60 Hz: 110V -120V 24V

+/-5 %"

220V;110V;60V; 48 V;

+-10 %"
Patrz karty danych technicznych silnikow
IM B14 wg DIN IEC 34-7

50/60 Hz: 220V - 240 V

+/-10 %

IM B9 wg DIN IEC 34-7

Podtaczenie elek-
tryczne silnika

Sposéb zataczania
Rodzaj pracy

Kierunek obrotu
Ochrona silnika

Do SA 16.1 (do 7,5 kW):
wtyczka okragta AUMA na
napedzie obrotowym

Od SA 25.1: zaciski na na-
pedzie obrotowym

S2 - 15 min, S2 - 30 min,
S4 -25 %, S4 - 50 % ED
lub S5,

3 wylfaczniki termiczne lub
3 termistory

napedzie obrotowym

S2 - 10 min lub
S4-25 % ED

2 wyfaczniki termiczne

Bezposredni

S2 - 15 min

Prawy i lewy (przetaczalny)

Wirnik klatkowy Wirnik DC Wirnik z magnesem
trwatym
IP 65— IP 68 IP 55 IP 67
IP 67 / 68 (opcja) IP 68 (opcja)
Samochtodzenie / chtodzenie powierzchni (IC 40 wg IEC 34-6)
F wg IEC 85, odporny na skraplanie
Wtyczka okragta AUMA na | Skrzynia zaciskéw silnika Wtyczka okragta AUMA na

napedzie obrotowym

S5-40 % ED

1 pozystor

1) Nadmierne napiecie zasilania moze prowadzi¢ do niedopuszczalnego przegrzania silnika. W przypadku napiecia zbyt niskiego moment
obrotowy podawany przez silnik (moment krytyczny) obniza sie w stosunku kwadratowym do napiecia. Dlatego przy wyborze napedu obro-
towego uwzgledni¢ nalezy wieksze odchylenia napiecia.
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Wyposazenie

|Ochrona silnika

W celu ochrony silnika przed nad-
miernym przegrzaniem wbudowano
do uzwojenia silnikow tréjfazowych,
silnikbw jednofazowych oraz silnikdw
ze zmienng predkoscig obrotowa,
wytaczniki termiczne lub oporniki o
opornosci wtasciwej rosngcej wraz z
temperaturg [pozystory]. Oporniki
takie, wbudowane do sterowania,
chronig uzwojenie silnika w sposob
optymalny przed zbyt wysokimi
temperaturami pracy.

Whytacznik termiczny lub termistor
zapewnia znacznie lepszg ochrong
niz wytaczniki nadpragdowe, poniewaz
temperatura mierzona jest
bezposrednio w miejscu jej powstaw-
ania.

termiczne

Czas opo6znienia

Czas opdznienia to czas pomiedzy
zadziataniem wytacznikéw drogow-
ych lub momentu obrotowego do
chwili wystapienia beznapieciowego
stanu silnika.

W celu ochrony armatury przed zbyt
wysokimi  momentami, opdznienie
wytaczania musi by¢ mozliwie naj-
krotsze. Ten fakt nalezy uwzgledni¢
przy planowaniu ukfadéw elekt-

rycznych w szczegdlnosci w przy-
padku, gdy napedy nastawcze ste-
rowane sg za pomocg SPS. Zalecamy
by opdéznienie wytgczenia wynosito <
50 ms tak, aby wylgczyé bezposred-

nio odpowiedni stycznik kierunkowy
za pomoca wytacznika drogi czy
momentu.

Diluzsze czasy opodznienia sg do-
puszczalne pod warunkiem uwzgle-
dnienia ich przy doborze predkosci na
wyjsciu, typu armatury i rodzaju instal-
acji elektrycznej

W przypadku uktadow sterowania
napedoéw nastawczych AUMA MATIC
i AUMATIC (dostawa dla serii SA(R)
07.1 - SA(R) 16.1) silnik zostaje
wyfgczony natychmiast po uruchomi-
eniu wytgcznika.

Wytgczniki przerywajg

obwdéd elektryczny natychmiast jesli
temperatura uzwojenia przekroczy
140 °C. Ponowne zatgczenie nas-
tepuje automatycznie, natychmiast po
ochtodzeniu do temperatury miedzy
90 °C a 120 °C.

Punkt wytaczenia
g
T 140°C ey
»
S
% 115°C
O
[0
£
@ P°C[/ " Ponowne zataczenie
CZas

Uwaga! Elementy ochrony termicznej
silnika muszg by¢ zintegrowane z
uktadem sterowania, poniewaz w
innym przypadku nie udzielamy gwa-
rancji na silniki napedéw wieloobroto-
wych.

Jesli naped wieloobrotowy jest wyp-
osazony w zintegrowane sterowanie,
to elementy zabezpieczajgce silnika
zawsze muszg by¢ podtaczone do
systemu sterowania.

Typ napedu Wytaczniki termiczne Termistory
SA 07.1 - SA 48.17 Standard Opcja
SAR 07.1 - SAR 30.1" Standard Opcja
SAEXC 07.1 - SAExC 16.1 Opcja Standard
SAREXC 07.1 — SAREXC 16.12 - Standard
SAEx 25.1 — SAEx 40.1%) Standard Opcja
SAREXx 25.1 — SAREx 30.1% - Standard
SARV 07.1 - SARV 10.1? - Standard

1) do rozmiaru 16.1. réwniez ze zintegrowanym sterowaniem AUMA MATIC lub AUMATIC
2) jesli naped wyposazony jest w zintegrowane sterowanie, to rozrusznik opornikéw jest

réwniez zamontowany.

3) Zgodnie z DIN VDE 0165 Rozdziat 6.1.4. w przypadku takich napedéw obok wytacznikow
termicznych stosowac nalezy wyzwalacz nadmiarowo-pradowy (np. wytacznik ochronny

silnika).

Obciazenie wytacznikéw termicznych

Napiecie zmienne Zdolnosé Napiecie state Zdolnosé
(250 V AC) zalgczeniowa zafgczeniowa
Imax Imax
cos ¢ =1 25A 60V 1A
cos ¢ =0,6 1,6 A 42V 1,2A
24V 1,5A
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Wyposazenie

| Grzatka

Wysokie wahania temperatury otoc-
zenia mogg by¢ przyczyng tworzenia
sie kondensatu w napedzie. Za
pomoca ogrzewania zintegrowanego
w jednostce sterujacej mozna temu z
tatwoscig zapobiec.

“,;' - : Ogrzewanie wykonane jest dla statego

trybu roboczego. Ogrzewanie musi
by¢ zataczone przez caty czas, jak i
wtedy, gdy sam naped obrotowy nie
pracuje.

Techniczne wartosci charakterystyczne

Ogrzewanie napedow nie zin-
tegrowane ze sterowaniem

Ogrzewanie napedow ze zin-
tegrowanym sterowaniem

Element grzewczy
miczny (PTC
Zakresy napiecia
24\ - 48 V DC/AC
380V - 400V AC

5W-20W

Moc

Samoregulujacy podzespot ter-

110V - 250 V DC/AC

Ogrzewanie oporowe

24 V DC/AC (zasilanie
wewnetrzne)

5W

Za pomocg blokady naped wieloo-
brotowy jest chroniony przed reczng
manipulacjg oséb nieuprawnionych.

|Schematy potgczen

Schematy potaczen KMS

Elektryczne wyposazenie napeddéw
obrotowych AUMA jest udokume-
ntowane na schematach potacze-
niowych KMS. Przedstawiony obok
schemat przedstawia wyposazenie
dla wersji podstawowej ‘ zamykanie w
prawo .

W przypadku dodatkowego wyposa-
zenia patrz oddzielna karta ‘Schemat
potaczen KMS .

duimad
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Wyposazenie podstawowe

S1 s2 s3 S4 Fi R1
DSR DOL  WSR  WOL Th H

it
AEEAERE S bbbkt Y
entduaeelelbelled elbobl el iedialb

“ 1‘2‘3‘4‘ 5‘6‘7‘3‘ 9‘10‘11‘12‘18‘14‘15‘|6‘17‘|8|19‘20|2|\;7) 46| 47|48 !

Propozycje potaczen ASV

Jesli sterowanie napedu nie jest realiz-
owane za pomoca wewnetrznego
uktadu sterowania napedu
nastawczego AUMA MATIC, ale
odbywa sie za pomocg sterowania
zewnetrznego, to AUMA udostepnia
szereg propozycji potgczenia napedu.

Propozycje potaczen znajdujg sie w
katalogu AUMA, sa one rowniez
udostepnione w Internecie pod
adresem www.auma.com, oraz moga
by¢ udostepnione bezposrednio
przez AUMA.



Wyposazenie

|Sterowanie zintegrowane (opcja)

Celem w rozwoju konstrukcji zinteg-
rowanych systemow sterowania nap-

edami jest oszczednos$¢ wysokich
kosztéw uktadéw sterowania.

Prezentuje to ponizsza grafika.

Sterowanie ===
Sterowanie et

| Sterowanie e

Szafa wytacznikéw

np. 400 V AC

laaaaaaaa\ B
=

np. 400 V AC

a Zasilanie
Ukfad gtéwny O eorel Komendy
°=——\ — Sygnalizacja stanu
' ' Feldbus (dwukierunkowy)
|
A (o3

Sterowanie
| ,:[ _L lokalne

Odtgcznik
napiecia

Sterowanie zewnetrzne (A)

Dla napedéw  wieloobrotowych
potgczonych z zewnetrznym uktadem
sterowania nalezy uwzglednic:

» przestrzen w szafie sterowniczej,

» dla kazdego napedu zainstalowaé
w szafie styczniki nawrotne,

» kazdy styk wytacznika musi byé
potgczony z odpowiednim naped-
em za pomocg przewodu zasil-

» zaprojektowaé¢ uktad sterowania,
ktory wtasciwie analizuje sygnaty
ptynace z napedu i sterowaé
stykami,

» przygotowanie odpowiednich sc-
hematéw potgczen,

» wszystkie dane o stanie napedu jak
sygnaty stykowe drogi i momentu
muszg by¢ doprowadzone do
uktadu sterowania. W tym celu ko-

_nieczny jest przewadd sterowniczy.

» jesli konieczne jest sterowanie lo-
kalne, to trzeba je zamontowac do-
datkowo.

Zintegrowany system sterowania
(B)

Napedy nastawcze ze zintegrowa-
nymi uktadami sterowania dostarc-
zane sg w stanie gotowym do funk-
cjonowania w uktadzie sterowania
lokalnego i z elementami zataczeniow-
ymi.

Wszystkie podzespoty elektryczne jak
np. wytaczniki drogi, momentu czy
termiczne, oraz inne elementy kon-
trolne oraz ewentualne nadajniki
pozycyjne znajduja sie w technicznym
zakresie wyposazenia sterowniczego.
Dzieki temu osiggamy kilka
znaczacych utatwien:

» nie jest wymagane dodatkowe

_ okablowanie w szafie sterowniczej,

» mozliwo$¢ podtaczenia kilku nap-
edow do jednego przewodu zasil-

» zabezpieczenie silnika jest wtgczo-

~ ne w uktad sterowania,

» sygnaty z napedu sg analizowane
w ukfadzie sterowania, konieczny
jest jedynie sygnat z zadajnika.

Zintegrowany system sterowania
rozproszonego (C)

Jesli  uktad sterowania napedu
zawiera modut sterowania rozpros-
zonego to koszty instalacji sg dalej
redukowane. Wszystkie rozkazy jak i
sygnaty z napedu (slave) sa wymien-
iane z jednostkg nadrzedng (master)
za pomoca 2-przewodowej magistrali
lub swiattowodu.

Przy czym przestrzen przeznaczona
na uktad sterowania nie ulega zwieks-
zeniu.
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Wyposazenie

Jakie sterowanie wybrac?

Napedy obrotowe SA 07.1 - 16.1
SAR 07.1 - 16.1

Z AUMA MATIC Z VARIOMATIC MC

Z AUMATIC

22 duma



Wyposazenie

AUMA MATIC

AUMATIC

VARIOMATIC MC

AUMA MATIC jest idealnym uktadem
sterujgcym dla trybu pracy Otwarcie -
Zamkniecie. Funkcja automatycznej
korekcji faz utatwia uruchomienie. W
celu sterowania napedem mozna
wykorzysta¢ pulpit sterowania miej-
SCOwWego umieszczony na napedzie.

Sygnatami zwrotnymi moga byc¢:
osiagniecie pozycji krancowej, prze-
kroczenie nastawionej wartosci

Uktad sterowania AUMATIC, wypos-
azony w mikrokontroler zawiera caty
zakres funkcji AUMA MATIC. Poza
tym oferuje caty szereg funkciji
dodatkowych oraz znacznie podwy-
zszony standard wyposazenia:

» konstrukcja Non-Intrusive, nie wy-
maga ingerencji do wewnatrz,

» regulator pozycyjny (opcja),

» zestaw programowalnych  prz-
ekaznikow sygnalizacyjnych,

1) Ze wzgledéw ochrony patentowej nie wolno nam dostarczac¢ interfejséw na podczerwien
dla uktadéw sterowania lokalnego do Anglii i Japonii. Model bez interfejséw na podczer-
wien nie narusza praw patentowych i mozna go dostarczaé do obydwu krajow.

Napedy wieloobrotowe SARV 07.1 —
10.1 wyposazone sg w silnik elekt-
ryczny komutowany o regulowanej
liczbie obrotéw. VARIOMATIC MC
zawiera niezbedne wyposazenie do
sterowania  specjalnym silnikiem.
Wspotpraca ta pozwala np. na regula-
cje predkosci obrotowej silnika w zal-
eznosci od odchylen w trybie pracy
regulacyjnej. VARIOMATIC MC pod
wzgledem funkcjonalno$ci i wypo-

momentu  obrotowego,
przetacznika wyboru pracy.
Wszystkie wejscia i wyjscia sa izol-
owane galwanicznie.

Jest mozliwe wykonanie Sterowania
AUMA MATIC w wykonaniu prze-
ciwwybuchowym.

pozycja

> interfejs magistrali Feldbus (opcja)
» wyswietlacz tekstowy,

> kontrola i diagnoza,

» zbieranie danych uzytkowych,

» interfejs szeregowy”

Koncepcja AUMATIC: uktad modul-
arny, sktadajacy sie z modutéw funk-
cjonalnych, interfejséw komunikacyj-
nych i elementéw wyposazenia
dodatkowego, mozna zastosowac
dla kazdego zadania automatyzacji
armatury tworzac idealne
rozwigzanie.

sazenia jest podobny do AUMATIC.
Intrfejs ~ VARIOMATIC moze by¢
dostarczany dla réznych typow
sterowania rozproszonego.

Uchwyt scienny

Oprocz mozliwosci  zabudowania
ukfadu sterujgcego bezposrednio na
napedzie, proponujemy mozliwosé
zamocowania bloku sterowania na
uchwycie $ciennym (patrz strona 5)
Jest to zalecane w ponizszych
przypadkach:

» ograniczone miejsce, utrudnia-jgce
dostep do urzadzenia,

» wysoka temperatura otoczenia w
bezposrednim sgsiedztwie armat-

ury.

Dtugosci przewodow:

Dlugo$¢ przewodu pomiedzy nape-
dem a sterowaniem nie moze przekr-
oczy¢ 100 m.

Jesli w napedzie znajduje sie nadajnik
pozyciji (potencjometr z lub bez RWG)
to wymagane jest ekranowanie
przewodow sygnatowych. W przy-
padku montazu potencjometru bez
RWG to dtugos¢ przewodu ogranicz-
onajest do 5 m.

Dalsza literatura:

Szczegotowe  informacje
Panstwo w instrukcjach:

» Opis produktu:
Uktady sterowania napeddéw na-
stawczych AUMATIC.

» Opis produktu:
Ukfady sterowania napeddéw na-
stawczych AUMA MATIC,

znajdg
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Przytacza

Podwadjne uszczel-
nienie (opcja)

Przylgcze elektryczne

Wityczka okragta AUMA

Napedy wieloobrotowe serii SA i SAR
do rozmiaru 16.1 wyposazone sg
seryjnie we wtyczke podtgczeniowag
AUMA dla silnika i sterowania.

Przy czym nie ma znaczenia fakt ist-
nienia sterowania miejscowego czy
tez nie.

Zasadnicza zaleta takiego spo-
soby podtaczenia jest nas-
tepujaca:

Okablowanie wykonane raz pozostaje

niezmienne nawet w przypadku
roztagczenia napedu np. w celach kon-
serwacyjnych, kiedy trzeba zdjaé
naped nastawczy z armatury.

Od rozmiaru SA 25.1 zasilanie silnika
wykonane jest za pomocg oddzieln-
ych zaciskow w komorze podtgcze-
niowej. Sterowanie jest poza tym
okablowane na wtyczce okragtej
AUMA

tacze o podwodjnym uszczelnieniu to
odlewany izolator przepustowy, ktory
montowany jest pomiedzy obudowg
urzadzenia i wtyczka okragta.
Roéwniez po zdjeciu wtyczki lub w
przypadku nieszczelnych potaczen
rubowych do wnetrze urzadzenia jest
wcigz chronione przed kurzem i wil-
gocia.

Napedy obrotowe przeciwwybu-
chowe z serii SAEXC sg wykonane w
klasie ochrony przeciwzaptonowej z,
lub bez sterowania. Odlewana ptytka
zaciskowa podtgczenia elektrycznego
gwarantuje, ze izolacja spetnia w
petnym zakresie swoje zadanie
réwniez po zdjeciu pokrywy wtyczki.
Potgczenie elektryczne pomiedzy
ptytka zaciskowag a elementami elekt-
rycznymi i elektronicznymi w urzgdze-
niu nastepuje za pomoca wtyczki tak,
ze wszystkie jej zalety moga byé
wykorzystane nawet dla napedéw
przeciwwybuchowych.

System ztacze wtykowe/szyna zaciskowa dla napedéw wieloobrotowych przeciwwybuchowych

Komora przytaczeniowa od strony
zasilania wykonana jest w klasie
ochrony podwyzszonego zabezp-
ieczenia .

Dzieki  opcjonalnie  dostarczanej
pokrywie, zdjeta wtyczka moze byc¢
umocowana przy $cianie tak, ze
mozliwy jest dalszy ruch instalacji w

warunkach przeciwwybuchowych.

W odroznieniu od wtyczki taczacej,
podtaczenie od strony klienta naste-
puje za pomocg zaciskow, ktére mon-
towane sg na ramkach zaciskowych.
Komora podfaczeniowa jest rozszer-
zona.

W zakresie ochrony przeciwwybucho-
wej podtaczenie to posiada takie
same cechy jak wtyczka podtgcze-
niowa.

Wtykowe podiaczenie zaciskowe dla napedéw obrotowych przeciwwybuchowych (opcja)

Dzieki  opcjonalnie  dostarczanej
pokrywie zdjeta wtyczka umocowana
moze by¢ na Scianie tak, ze mozliwy
jest dalszy ruch instalacji w warunk-
ach przeciwwybuchowych.
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Przytacza

Przytacza specjalne Ramki uchwytowe, ostona

W celu spetnienia specjalnych zyczen  Pokrywy wtyczki: ochronna

naszych klientow mozemy rowniez - 7o zdejmowang pokrywa, Elementy te oferujg mozliwo$¢ umoc-
stosowac wtyczkiinnych okreslonych > z rozszerzona komora owania na $cianie odtgczonej wtyczki
typow. _ podigczeniowa, oraz zamknigcia otwartej komory
Pokrywa wtyczki stosowana w  ~ podiaczeniowa \thyclfkltza pomocqbc_)s’rony _ochron_nej_.
zastgpiona przez nastepujace Y u ) ry Wiy

warianty: przez ciata obce, kurz lub ptyny.

Dane techniczne

Wtyczka okragta AUMA
Parametry techniczne Styki obciaienia“ Przewéd ochronny Styki sterownicze
Max liczba stykow. 6 (3 na wyposazeniu) 1 (styk wyprzedzajacy) 50 bolcowy/gniazdowy
Oznakowanie U1, V1, W1,U2, V2, W2 | Wg VDE 1 do 50
Napiecie podtaczeniowe max 750V 250V
Prad znamionowy max 25A 16 A
Rodzaj podaczenia (strona klienta) | Ztacze Srubowe Ztacze Srubowe z pierscieniem Sruby, potaczenie zaciskowe (opcja)
Przekréj podtaczenia max 6 mm? 6 mm? 2,5 mm?
Material: . izolacja Poliamid Poliamid Poliamid
styki Mosiadz Mosiadz Mosigdz cynkowany lub ztocony

elektrolitycznie (opcja)

Zlczka wtykowa/ptyta zaciskowa dla napedow przeciwwybuchowych SAExC i SARExC

Parametry techniczne Styki obciaienia” Przewod ochronny Steuerklemmen
Max liczba stykow. 3 1 (styk wyprzedzajacy) 38 iglowy/gniazdowy
Oznakowanie U1, v1, wi Wg VDE 1 do 24, 31 do 50
Napiecie podtaczeniowe max 550V 250V
Prad znamionowy max 25A 10A
Rodzaj podaczenia (strona klienta) | Ztacze Srubowe Ztacze Srubowe Ztacze Srubowe
Przekroj podtaczenia max 6 mm? 6 mm? 1,5 mm?
Material: . izolacja Araldit / Poliamid Araldit / Poliamid Araldit / Poliamid
styki Mosiadz Mosiadz Mosigdz
Wtykowe?2) przytacze zaciskowe dla napedéw obrotowych przeciwwybuchowych SAExC i SARExC
Parametry techniczne Styki obcigzenia" Przewod ochronny Steuerklemmen
Max styki w szeregu 3 1 48
Oznakowanie U1, v1, wi Wg VDE 1 do 48
Napigcie podtaczeniowe max 750 V 250V
Rodzaj podaczenia (strona klienta) | Ztacze Srubowe Ztacze Srubowe Sprezyny naciagowe klatkowe®
Przekréj podtaczenia max 10 mm? do SA 16.1 10 mm? 2,5 mm? elastyczny, 4 mm? masywny

Gwinty dla wpustéw kablowych?

Typ Metryczne (standard) Pg (opcja)

gﬁggé’;&o;_?jféja 2 x M25x1,5; 1 x M20x1,5 2 x Pg21; 1 x Pg13;5

SA(R) 25.1 1 x M32x1,5; 1xM32x1,5; 1 x M25x1,5; 1 x M20x1,5 1 x Pg29; 1 x Pg29; 1 x Pg21; 1 x Pg13,5
SA(R)Ex 25.1 1 x M32x1,5; 1xM32x1,5; 1 x M25x1,5 1 x Pg29; 1 x Pg29; 1 x Pg21

SA(R) 30.1 1 x M40x1,5; 1xM32x1,5; 1 x M25x1,5; 1 x M20x1,5 1 x Pg36; 1 x Pg29; 1 x Pg21; 1 x Pg13,5
SA(R)Ex 30.1 1 x M40x1,5; 1xM32x1,5; 1 x M25x1,5 1 x Pg36; 1 x Pg29; 1 x Pg21

SA35.1 481 1 x M50x1,5; 1xM32x1,5; 1 x M25x1,5; 1 x M20x1,5 1xPg42;1xPg29;1xPg21;1xPg 13,5
SAEx 35.1 40.1 1 x M50x1,5; 1xM32x1,5; 1 x M25x1,5 1xPg42;1xPg29; 1xPg 21

1) Nadaje sie do podtaczenia przewoddéw miedzianych. W przypadku przewoddéw aluminiowych konieczna jest konsul tacja z zaktadem.

2) W przypadku napeddéw obrotowych przeciwwybuchowych SAEx 25.1 SAEx 40.1 podfaczenie zaciskowe nie jest wtyczka.

3) Opcja z podtaczeniem srubowym.

4) W dostawie zamkniecie trzpieniami; inne rozmiary gwintdéw mozliwe sg po konsultacji. Na zyczenie dostarczamy potaczenia Srubowe kabli.
5) Wazne rowniez dla ewentualnego sterowania napedem nastawczym.
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Przytacza

|Przy’rqcze do armatury

Podlgczenie armatury wykonano wg.
EN ISO 5210 lub DIN 3210.

Wielkosci kotnierza
Wielko$é budowy 07.1 07.5 10.1 14.1 14.5 16.1 25.1 30.1 35.1 40.1 48.1
SA/ SAR
Moment obrotowy max [Nm] 30 60 120 250 500 1 000 2 000 4 000 8000 16000 32000
Standard Fo7 Fo7 F10 F14 F14 F16 F25 F30 F35 F40 F48
150 5210 Opgcja F10 F10 - - - - - - - - -
DIN 3210 Opcja GO GO GO G1/2 G1/2 G3 G4 G5 G6 - -
Typy przytacza

Dla dopasowania napedu ruchu Typ przytacza B3 lub B4 (ISO 5210) Typy przytacza specjalne
obrotowego do réznych rodzajow  lub E (3210) Dodatkowo do opisanych typow

armatury przewidziano rézne formy rzviacza dostarczamy caly szere
przytaczeniowe wg DIN EN ISO 5210 |Fr)1rf))//cqh tzypéw: zamy caly szereg

lub DIN 3210. Na zyczenie oferujemy . .
réwniez formy przytagczeniowe wg DIN » tuleja gwintowana AF z osadzony-

Gniazdo z wpu-
stem. Za pomocg
tulei redukcyjnej
tatwo dostosowac

mi sprezynami,
3338. typ B1 na B3 lub prezy
Przytacze typu A (ISO 5210/ DIN B4 lub E.
3210)
Tuleja gwintowana dla trzpieni arma-
tury
wznoszgcych,
nieobrotow-
ych. Kotnierz
przytaczeni-
owy z tulej
gw?:wtowanq 1 Przytacze typu LE
tworzy jednolity Przektadnia
- Y

%?qucy prgﬁy Iz|rr1rl]ci)av;/]3 S{U%Cﬂﬁ ‘ Ve tuleja gwir_1towana wahliwa AF, .
osiowe. obrotowego na » tuleja gwintowana z osadzonymi

liniowy.  Jest szczekami AG,

mozliwe wykon- » otwor ~ szedciokatny w  wale
Przytacze typu B1, B2 (ISO 5210) anie dla réznych wydrazonym, _
lub B (DIN 3210) diugosci  prze- » napedy izolowane IB1 i IB3.
Tuleja nasadzana, mieszczenia

(skoku). Szczegotowe informacje na temat
specjalnych typoéw przytgcza znajdujg
sie na oddzielnych kartach danych i w

oddzielnych cennikach.

Przylacze tego typu
stosuje sie do
walow
wydrgzonychiprzy-
stosowane jest
do przenos-
zenia mome-
ntéw  obrot-
owych. Prze-
noszone moga
byc niewielkie sily promieniowe.
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Warunki zastosowania

Klasa ochrony

|Ochrona antykorozyjna/ lakieLakierowanier zewnetrzny

IP 67

Napedy obrotowe AUMA odpow-
iadajg klasie ochrony IP 67 wg EN 60
529. IP 67 oznacza wodoszczelnosc
przy zanurzeniu na okres 30 minut w
wodzie na gtebokos¢ 1 m.

IP 68

Na zyczenie dostarczamy napedy
obrotowe AUMA wykonane w podwy-
zszonej klasie ochronnej IP 68 wg EN
60 529. IP 68 oznacza wodoszc-
zelno$¢ przy zanurzeniu w wodzie na
gtebokos¢ 6 m przez okres max 72
godzin. Podczas zalania dopuszc-
zalne jest 10 uruchomien.

W celu zagwarantowania klasy
ochrony IP 68 konieczne jest zastos-
owanie odpowiednich dtawnic
kablowych. Nie sg one objete
zakresem dostaw AUMA, jednakze
moga by¢ dostarczane na zamowie-
nie.

KN - Standard

Napedy nastawcze AUMA sg zawsze
chronione przez warstwe antykoro-
zyjng KN o wysokiej jakosci. Spetnia
onaswoje zadanie w przypadku mont-
azu zewnetrznego oraz w umiarkowa-
nie agresywnej atmosferze.

Oczyszczona (piaskowana),
odttuszczona i wysuszona
powierzchnia obudowy pokrywana
jest warstwg gruntujgcg na bazie
lakieru poliwinylobutyralowego.

Caly naped nastawczy pokrywany jest
farbg dwusktadnikowg na bazie poli-
uretanu i miki zelaznej. Grubos¢ tej
warstwy dla KN wynosi min. 60 um.

Wszystkie $ruby wystawione na
dziatanie czynnikéw zewnetrznych sg
wykonane ze stali nierdzewne;.

KS

AUMA zaleca stosowanie urzgdzen w
tej klasie ochronnej dla napedéw w
atmosferze szkodliwej, np. zasolonej,
przy oparach agresywnych (np. w
oczyszczalniach $ciekdéw, instalacj-
ach chemicznych).

Oprécz  warstwy ochronnej KN
wszystkie elementy odlewane chro-
nione sg za pomocg dodatkowej war-
stwy metalicznej. Przed lakierowa-
niem ostatecznym naped poddawany
jest  lakierowaniu posredniemu.
Catkowita grubos$¢ warstwy wynosi
min. 140 um.

KX

AUMA zaleca stosowanie tej spe-
cjalnej klasy ochrony antykorozyjnej w
przypadku zastosowan w ekstrem-
alnych warunkach $rodowiskowych
np. w chtodniach kominowych.

W przypadku ochrony KX, dodatkowo
wszystkie  elementy  aluminiowe
pokrywane sg elektrozanurzeniowo
lakierem lub metaliczng warstwg
ochronng. Naped przed polakiero-
waniem pokrywany jest dwoma war-
stwami posrednimi. Catkowita
grubos¢ warstwy wynosi 220 um.

Lakier zewnetrzny

Standardowym kolorem zewnetrznym
jest kolor srebrno — szary (DB 701,
podobny do RAL 9007). Mozliwe jest
zastosowanie innych kolorow po kon-
sultacji z AUMA.

Temperatury otoczenia

Rodzaje napedow Modele Zakres temperaturowy
SA Napedy obrotowe Standard = 25°C e + 80°CY
IP 68, do zalania? —25°C v + 80°CY
dostosowane do niskiej temperatury = 40°C .ccvennen. + 60°C
dostosowane do bardzo niskiej temperatury | — 60 °C ............. + 60°C
dostosowane do wysokiej temperatury 0°C .o +120°C "
z wbudowanym uktadem sterowania = 25°C v + 70°C
SAR Napedy obrotowe regulacyjne |Standard = 25°C e + 60°C
dostosowane do niskiej temperatury = 40°C .cceuennen. + 60°C
z wbudowanym uktadem sterowania - 25°C oo + 60°C
SAEXC |Napedy obrotowe Standard?® - 20°C e + 40°C 9
przeciwwybuchowe IP 68, do zalania? 3 -20°C .ceeennne. + 40°C 9
dostosowane do niskiej temperatury = 40°C oo + 40°C
dostosowane do bardzo niskiej temperatury | = 50 °C ............. + 40°C
z wbudowanym ukfadem sterowania = 20°C coeerenen. + 40°C 9
SARExC |Napedy obrotowe Standard = 20°C e + 40°C 9
przeciwwybuchowe dostosowane do niskiej temperatury = 40°C e + 40°C
regulacyjne z wbudowanym uktadem sterowania = 20°C ccoecuenen + 40°C 9
SARV Napedy obrotowe regulacyjne |Standard -25°C ... + 60°C

1) Obowiazuje dla modeli AUMA NORM bez elektronicznego nadajnika potozenia RWG, z RWG max + 70 °C.
2) Do zalania na 72 godz. na gtebokosci 6 m az do 10 uruchomien podczas zalania.
3) W odpowiednim modelu (wykonanie specjalne) mozliwe uzyskanie do + 60 °C.
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Warunki zastosowania

|Ochrona przeciwwybuchowa

Zastosowanie napedoéw nastawczych
w obszarach zagrozonych wybuchem
wymaga spefnienia  wyjgtkowych
regut bezpieczenstwa. Ustalone sa
one w normach EN 50 014, 50 018, 50
019 i 50 020. PTB (Niemiecki Instytut
Fizyko-Techniczny) oraz DMT/BVS
(Niemiecka Kopalnia Dos$wiadczalna i
Instytut Technologii Gorniczych) jako
uznane europejskie instytucje kon-

trolne potwierdzajg zgodnos$¢ z
wymienionymi normami.
Przeciwwybuchowe modele napedéw
obrotowych  AUMA  odpowiadajg
przedstawionym w tabeli klasom
ochrony przeciwwybuchowej.
Uzyskalismy rowniez o$wiadczenia o
zgodnosci z innmi narodowymi instyt-
ucjami. Polsce Kopalnia Dos$wiad-
czalna "Barbara" Gléwnego Instytutu

Klasyfikacja klas ochrony przeciwwybuchowej

Gornictwa oraz Wyzszego Urzedu
Gorniczego w Katowicach.
Wszystkie aktualne zaswiadczenia
znalez¢ mozna w Internecie pod
adresem www.auma.com (mozna je
sciggnac).

Typy

Klasyfikacja

Oswiadczenie o zgodnosci
Oswiadczenie o kontroli wzorca konstrukcyjnego

SAExC 07.1 - SAExC 16.1
SAREXC 07.1 - SARExC 16.1
z lub bez zintegrowanego sterowania

AUMA MATIC / AUMATIC
SASch 07.1 — SASch 25.1
SAEx 25.1

SAEx 30.1 — SAEx 40.1

l12G EEx de [IC T4

EEx ed | BVS99.D.1064 X
EEx ed 1B T4" PTB Nr. Ex-92.C.1039
EEx ed IIB T4" PTB Nr. Ex-94.C.1007

PTB 01 ATEX 1087

1) w przypadku zintegrowanego elektronicznego nadajnika pozycyjnego RWG 5020 klasyfikacja ochrony przeciwwybuchowej odpowiada kla-
sie EEx ed ib IIC T4 lub EEx ed ib IIB T4 (samobezpieczny).

|Okres uzytkowania

Napedy obrotowe AUMA odpow-
iadajg wymaganiom w zakresie ilosci
cykli uzytkowych (zamkniecie-
otwarcie - zamkniecie przy 30
obr./skok) zgodnie z projektem normy
VDE/ VDI.

Napedy obrotowe regulacyjne SAR

Czas uzytkowania w roboczogodzi-
nach (h) zalezy od obcigzenia i
czestosci zatgczen. Wysoka czest-
otliwos¢ zatgczen rzadko taczy sie z
polepszeniem regulacji. W celu

osiagniecia mozliwie najdtuzszego
czasu uzytkowania bez koniecznosci

konserwacji i remontow, czestot-
liwos¢ zatagczen wybraé nalezy
odpowiednio  do  rzeczywistych
potrzeb procesowych. Mozna to
osiggng¢ dzieki odpowiedniemu
nastawieniu regulacji.

Typ Cykle

SA07.1 —=SA10.1 20 000
SA 14.1 —SA 16.1 15 000
SA 25.1 — SA 30.1 10 000
SA 35.1 — SA 48.1 5000

Typ llosé uru- Czestotliwoc zalaczenia na godzine | Czestotli-
chomien w przy zalozeniu okresu uzytkowania woc
milionach redniej iloci roboczogodzin 3) zalaczen

min? 5000 h 10000 h 20 000 h Max / h

SAR 07.1 - SAR 10.1 5 1000 500 250 1200

SAR 14.1 815 700 300 175 1200

SAR 14.5 3,5 700 300 175 900

SAR 16.1 G 600 300 175 600

SAR 25.1 - SAR 30.1 2,5 300 250 125 300

2) zgodnie z projektem VDI/ VDE
3 odnosnie dopuszczalnego momentu obrotowego w trybie dziatania regulacyjnego patrz
"Dane techniczne SAR "Dane techniczne SAR

Inne warunki stosowania

Pozycja montazowa

Napedy nastawcze AUMA | takze te ze
zintegrowanym sterowaniem moga
pracowa¢ w kazdej pozycji monta-
zowej bez ograniczen.

duimad

Poziom hatasu

Poziom hatasu, ktéry wytwarzany jest
przez naped obrotowy nie przekracza
poziomu 72 dB (A).

Odpornos¢ na wibracje

Napedy obrotowe AUMA NORM i
AUMA MATIC az do rozmiaru 16.1 sg
odporne na wibracje w zakresie 1g o
czestotliwosciod 10do 200 Hz. W tym
zakresie ich funkcja nie jest zagr-
ozona.



Wspolpraca napedu obrotowego z przekladnig

|Wsp6’fpraca z przektadniami katowymi lub walcowymi

Poprzez kombinacje napedéw obrot-
owych SA z przektadniami zebatymi
walcowymi GST 10.1 — GST 40.1 lub
przektadniami katowymi GK 10.2 —
GK 40.2 znacznie rozszerza sie spek-
trum momentu obrotowego lub liczby
obrotow. Wszystkie rozmiary
przekfadni sg dostepne w wielu
zakresach redukcji.

Szczegotowe informacje znajdziecie

Panstwo w odpowiednich kartach
danych technicznych.

Napedy obrotowe SA mogg byc polaczone z przekladniami katowymi i
walcowymi. Dostepne sg momenty obrotowe do 16 000 Nm.

|Wspé’fpraca z przektadniami slimakowymi

rézne  modele
slimakowych.

Dzieki potaczeniu z przektadnig
slimakowa serii GS 40 - GS 500 z

Istniejg
przekfadni

napedem obrotowym SA  Dostarczane sg rowniez
powstaje naped wahliwy, w modele zamykajgce sie w
zakresie 900. Jest to idealne lewa strone.

rozwigzanie w szczegélnosci dla  gzczegstowe  informacje

wiekszej armatury wahadtowej o
wysokim  zapotrzebowaniu na
moment obrotowy.

Napedy obrotowe do rozmiardw
40.1 moga by¢ potaczone =z
przektadniami slimakowymi GS, a
zakres momentu obrotowego
wynosi do 360 000 Nm.

mozna znalez¢ w odpow-
iednich  kartach danych
technicznych.

|Wspé{praca z przektadniami z dzwignig

Armatura, ktéra jest uruchamiana za
pomoca dzwigni, wymaga zastos-
owania napedu z  dzwignia.
Najczesciej realizuje  sie  ruch
wahadtowy do wychylenia o 900. Dla
takich zastosowan mozna potgczy¢
napedy obrotowe SA z przekfadnig
dzwigniowg z serii GF 50 — GF 250.
Przektadnie GF bazujg konstrukcyjnie
na przektadniach slimakowych GS.

Napedy obrotowe do rozmiaréw 25.1
mozna potaczy¢ z przektadniami GF, a
zakres momentu obrotowego siega
do 32 000 Nm.

Dostepne s3a r6zne modele przektadni
slimakowych , np. wersje zamykajgce
sie w lewg strone.

Szczegotowe  informacje  mozna
znalez¢ w odpowiednich kartach
danych technicznych.
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Pozostale informacje

|Wytyczne UE

Testy koncowe

Wytyczne w zakresie budowy
maszyn

Wedtug wytycznej dotyczgcej maszyn
napedy ruchu obrotowego nie sg
maszynami.. Oznacza to, ze nie
mozliwe jest wystawienie
zaswiadczen o zgodnosci.

Jednakze AUMA poswiadcza w
zaswiadczeniu producenta (w Intern-
ecie pod adresem www.auma.com -
do $ciggniecia), ze AUMA spetnia
normy wymienione w wytycznej
maszynowej dotyczacej napeddéw
nastawczyc.h

Dzieki mozliwosci potagczenia z innymi
elementami sktadowymi (inna armat-
ura, rurociagi, itp.) powstaje jednak
urzgdzenie wg wytycznych. Przed
uruchomieniem takiej maszyny musi
by¢ wystawione zaswiadczenia o
zgodnosci.

Wytyczna dotyczgca niskiego
napiecia, EMV i ochrony prze-
ciwwybuchowej

Wypetnienie wymogow tych wytyczn-
ych przez AUMA udowodnione
zostato w wyniku wielu testow. Dla-
tego AUMA w tym zakresie udoste-
pnia swoje zaswiadczenie zgodnosci
z tymi wytycznymi (do Sciggniecia z
Internetu pod adresem
www.auma.com).

Znak CE

Napedy nastawcze AUMA,
C € ktore spetniajg wymagania

wytycznych o niskim

napieciu, EMV, i ochronie
przeciwwybuchowej oznakowane sg
znakiem CE zgodnie z obowigzkiem
umieszczania tego znaku.

Po montazu wszystkie napedy pod-
dawane sg szczegétowym kontrolom
funkcyjnym oraz kalibracji pod wzgle-
dem zatgczenia momentu obrot-
owego.

Protokot odbioru moze by¢ udoste-
pniony. Protokoty kontrolne moga by¢
dostepne w Internecie pod adresem
www.auma.com.

Literatura uzupetniajaca

» linformacja:
Elektryczne napedy nastawcze dla
zastosowan w strefach wybuc-
howych.
» Informacja:
Elektryczne napedy ruchu wahliw-
_ ego - kombinacje SA/GS.
» Przeglad produktow:
Uktad sterowania napedem
AUMA MATIC
» Opis produktu:
Ukfad sterowania napedem n
AUMATIC
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» Dane techniczne:
Napedy wieloobrotowe AUMA
SA 07.1 -SA 16.1
» Dane techniczne:
Napedy wieloobrotowe AUMA
- SA25.1-SA48.1
» Dane techniczne:
Napedy wieloobrotowe AUMA
SAExC 07.1 - SAEXC 16.1
» Dane techniczne:
Napedy regulacyjne AUMA
SAR 07.1 - SAR 30.1
» Dane techniczne:
Napedy regulacyjne
AUMA VARIOMATIC
SARV 07.1 - SARV 10.1
» Dane techniczne:
Napedy regulacyjne AUMA
SAREXC 07.1 - SARExC 16.1

Poza tym do dyspozycji sa karty z
rysunkami wymiarowymi, mozliwosci
podtaczen i schematy potagczen. Kom-
pletna dokumentacja znajduje sie w
Internecie pod adresem
www.auma.com w rubryce dokum-
enty w formie plikéw PDF.
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Niemcy

Werner Riester GmbH & Co. KG

Werk Miillheim

DE-79373 Millheim

Tel +49 7631 809 0

Fax +49 7631 809 250

E-Malil riester@auma.com
www.auma.com

Werk Ostfildern-Nellingen
DE-73747 Ostfildern

Tel +49 711 34803 - 0

Fax +49 711 34803 - 34

E-Mail riester@wof.auma.com
Service-Center Magdeburg
DE-39167 Niederndodeleben
Tel +49 39204 759 - 0

Fax +49 39204 759 - 19

E-Mail Service@scm.auma.com
Service-Center Koin
DE-50858 Kdln

Tel +49 2234 20379 - 00

Fax +49 2234 20379 - 99
E-Mail Service@sck.auma.com
Service-Center Bayern
DE-85748 Garching-Hochbriick
Tel +49 89 329885 - 0

Fax +49 89 329885 - 18

E-Mail Riester@sch.auma.com
Biiro Nord, Bereich Schiffbau
DE-21079 Hamburg

Tel +49 40 791 40285

Fax +49 40 791 40286

E-Mail DierksS@auma.com
Biro Nord, Bereich Industrie
DE-29664 Walsrode

Tel +49 5167 504

Fax +49 5167 565

E-Mail HandwerkerE@auma.com
Biro Ost

DE-39167 Niederndodeleben
Tel +49 39204 75980

Fax +49 39204 75989

E-Mail ZanderC@auma.com
Biro West

DE-45549 Sprockhovel

Tel +49 2339 9212 - 0

Fax +49 2339 9212 - 15

E-Mail SpoedeK@auma.com
Biro Sud-West

DE-69488 Birkenau

Tel +49 6201 373149

Fax +49 6201 373150

E-Mail WagnerD@auma.com
Biiro Wiirttemberg

DE-73747 Ostfildern

Tel +49 711 34803 80

Fax +49 711 34803 81

E-Mail KoeglerS@auma.com
Biiro Baden

DE-79373 Mullheim

Tel +49 7631 809-193

Fax +49 7631 809-294

E-Mail HenselR@auma.com
Biro Kraftwerke

DE-79373 Millheim

Tel +49 7631 809 - 192

Fax +49 7631 809 - 294

E-Mail WilhelmK@auma.com
Biro Bayern

DE-93356 Teugn/Niederbayern
Tel +49 9405 9410 24

Fax +49 9405 9410 25

E-Mail JochumM@auma.com

duimna’

WERNER RIESTER GmbH & Co. KG
Armaturen- und Maschinenantriebe

Postfach 1362

D - 79373 Mullheim

Tel +49 (0)7631/809-0
Fax +49 (0)7631/809 250
E-Mail riester@auma.com

Europa

AUMA Armaturenantriebe GmbH
AT-2512 Tribuswinkel

Tel +43 2252 82540

Fax +43 2252 8254050

E-Mail office@auma.at

AUMA (Schweiz) AG

CH-8965 Berikon

Tel +41 566 400945

Fax +41 566 400948

E-Mail RettichP.ch@auma.com
AUMA Servopohony spol. s.r.o.
CZ-10200 Praha 10

Tel +420 272 700056

Fax +420 272 704125

E-Mail auma-s@auma.cz

OY AUMATOR AB

FI-02271 Espoo 27

Tel +35 895 84022

Fax +35 895 8402300

E-Mail auma@aumator.fi
AUMA France

FR-95157 Taverny Cédex
Tel +33 1 39327272

Fax +33 1 39321755

E-Mail servcom@auma.fr
AUMA ACTUATORS Ltd.

GB- Clevedon North Somerset BS21 6QH
Tel +44 1275 871141

Fax +44 1275 875492

E-Mail mail@auma.co.uk
AUMA ITALIANA S.r.l.
IT-20020 Lainate Milano

Tel +39 0 2 9317911

Fax +39 0 2 9374387

E-Mail info@auma.it
www.aumait

AUMA BENELUX B.V.
NL-2314 XT Leiden

Tel +31 71 581 40 40

Fax +31 71 581 40 49

E-Mail office@benelux.auma.com
AUMA Polska Sp. zo. o.
PL-41-310 Dabrowa Gérnicza
Tel +48 32 26156 68

Fax +48 32 26148 23

E-Mail R.Ludzien@auma.com.pl
www.auma.com.pl

AUMA Priwody OO0
RU-123363 Moscow

Tel +7 095 787 78 22

Fax +7 095 787 78 21

E-Mail aumarussia@auma.ru
AUMA BENELUX B. V. B. A.
BE-8500 Kortrijk

Tel +32 56 206 195

Fax +32 56 206 286

E-Mail office@auma.be
GRONBECH & SONNER A/S
DK-2450 Copenhagen SV
Tel +45 3326 6300

Fax +45 3326 6301

E-Mail GS@groenbech-sons.dk
IBEROPLAN S.A.

ES-28027 Madrid

Tel +34 91 3717130

Fax +34 91 7427126

E-Mail iberoplan@iberoplan.com
D. G. Bellos & Co. O.E.
GR-13671 Acharnai Athens
Tel +30 210 2409485

Fax +30 210 2409486

E-Mail info@dgbellos.gr
SIGURD SZRUM A. S.
NO-1301 Sandvika

Tel +47 67572600

Fax +47 67572610

E-Mail post@sigurd-sorum.no

>

DIN ISO 9001/
EN 29001

Nr rejestracyjny certyfikatu
12 100 4269

INDUSTRA

PT-2710-297 Sintra

Tel +351 2 1910 95 00

Fax +351 2 1910 95 99

E-Mail jpalhares@tyco-valves.com
ERICHS ARMATUR AB
SE-20039 Malmdo

Tel +46 40 311550

Fax +46 40 945515

E-Mail info@erichsarmatur.se
MEGA Endiistri Kontrol Sistemieri Tic. Ltd.
Sti.

TR-06460 Ovecler Ankara

Tel +90 312 4780813

Fax +90 312 4780831

E-Mail megaltd@turk.net

Ameryka Pn.

AUMA ACTUATORS INC.
US-PA 15 205 Pittsburgh

Tel +1 412 7871340

Fax +1 412 7871223

E-Mail mailbox@auma-usa.com
www.auma-usa.com
TROY-ONTOR Inc.

CA-L4N 5E9 Barrie Ontario
Tel +1 705 721-8246

Fax +1 705 721-5851

E-Mail troy-ontor@troy-ontor.ca
IESS DE MEXICO S. A. de C. V.
MX-C.P. 02900 Mexico D.F.
Tel +52 555 61 701

Fax +52 535 63 337

E-Mail iessmex@att.net.mx

Ameryka Pn

AUMA Chile Respresentative Office
CL- La Reina Santiago de Chile
Tel +56 22 77 71 51

Fax +56 22 77 84 78

E-Mail aumachile@adsl.tie.cl
LOOP S. A.

AR-C1140ABP Buenos Aires

Tel +54 11 4307 2141

Fax +54 11 4307 8612

E-Mail contacto@loopsa.com.ar
Asvotec Termoindustrial Ltda.
BR-13190-000 Monte Mor/ SP.
Tel +55 19 3879 8735

Fax +55 19 3879 8738

E-Mail atuador.auma@asvotec.com.br
Ferrostaal de Colombia Ltda.

CO- Bogota D.C.

Tel +57 1 4 011 300

Fax +57 1 4 131 806

E-Mail dorian_hernandez@ferrostaal.com
PROCONTIC Procesos y Control Automatico
EC- Quito

Tel +593 2 292 0431

Fax +593 2 292 2343

E-Mail proconti@uio.satnet.net
Multi-Valve Latin America S. A.

PE- San Isidro Lima 27

Tel +511 222 1313

Fax +511 222 1880

E-Mail multivalve@terra.com.pe
PASSCO Inc.

PR-00936-4153 San Juan

Tel +18 09 78 77 20 87 85

Fax +18 0978 77 317277

E-Mail Passco@prtc.net
Suplibarca

VE- Maracaibo Edo, Zulia

Tel +58 261 7 555 667

Fax +58 261 7 532 259

E-Mail suplibarca@iamnet.com

Szczegotowe informacije dotyczace produktow AUMA znajdg Panstwo w Internecie pod

adresem:
www.auma.com

Afryka

AUMA South Africa (Pty) Ltd.
ZA-1560 Springs

Tel +27 11 3632880

Fax +27 11 8185248

E-Mail aumasa@mweb.co.za
Www.auma.co.za

ATE.C.

EG- Cairo

Tel +20 2 3599680 - 3590861
Fax +20 2 3586621

E-Mail atec@intouch.com

Azja

AUMA (India) Ltd.
IN-560 058 Bangalore
Tel +91 80 8394655
Fax +91 80 8392809
E-Mail info@auma.co.in
AUMA JAPAN Co., Ltd.

JP-210-0848 Kawasaki-ku, Kawasa -

ki-shi Kanagawa

Tel +81 44 329 1061

Fax +81 44 366 2472
E-Mail mailbox@auma.co.jp

AUMA ACTUATORS (Singapore) Pte Ltd.

SG-569510 Singapore
Tel +65 6 4818750

Fax +65 6 4818269

E-Mail sales@auma.com.sg

AUMA Middle East Representative Office

AE- Sharjah

Tel +971 6 5746250

Fax +971 6 5746251

E-Mail auma@emirates.net.ae
AUMA Beijing Representative Office
CN-100029 Beijing

Tel +86 10 8225 3933

Fax +86 10 8225 2496

E-Mail mailbox@auma-china.com
PERFECT CONTROLS Ltd.

HK- Tsuen Wan, Kowloon

Tel +852 24163726

Fax +852 24163763

E-Mail pcltd@netvigator.com
DONG WOO Valve Control Co., Ltd.
KR-150-010 Seoul Korea

Tel +82 27 61 62 33

Fax +82 27 6112 78

E-Mail dw7994@users.unitel.co.kr
AL-ARFAJ Eng. Company W. L. L.
KW-22004 Salmiyah

Tel +965 4817448

Fax +965 4817442

E-Mail arfaj@qualitynet.net
BEHZAD Trading

QA- Doha

Tel +974 4433 236

Fax +974 4433 237

E-Mail behzad@qatar.net.qa

Sunny Valves and Intertrade Corp. Ltd:

TH-10120 Yannawa Bangkok
Tel +66 2 2400656

Fax +66 2 2401095

E-Mail sunnyvalves@inet.co.th
Top Advance Enterprises Ltd.
TW- Taipei

Tel +886 2 27333530

Fax +886 2 27365526

E-Mail ta3530@ms67.hinet.net

Australia

BARRON GJM Pty. Ltd.
AU-NSW 1570 Artarmon
Tel +61 294361088

Fax +61 294393413

E-Mail info@barron.com.au
www.barron.com.au

Y000.038/008/pl/1.03
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